SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-M XX.XX.XX Platformy robocze dla ciezkiego sprzetu budowlanego w ramach
realizacji robét geotechnicznych.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe]j Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru platform roboczych dla specjalistycznego, sprzetu budowlanego o masie
catkowitej od 2t do 200t takiego jak kafary, palownice, wiertnice, kotwiarki, koparki, tadowarki,
pompy do betonu, itp. wykorzystywane w ramach realizacji robét geotechnicznych w ramach
INWESTYC]i PN. ottt e e

1.2. ZaKkres stosowania SST
Niniejsza specyfikacja (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu, realizacji
i odbiorze robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonywaniem platform roboczych z materiatdw ziarnistych naturalnych, pochodzacych z odzysku
lub recyklingu innych materiatéw, w tym materiatéw odpadowych. Stabilnos¢ i stan platform
roboczych jest kluczowym czynnikiem zapewniajagcym bezpieczenstwo pracy ciezkiego sprzetu, jego
operatoréw i ludzi pracujgcych w bezposrednim sgsiedztwie robét prowadzonych z jego uzyciem oraz
wpltywa na jakos¢ i sprawno$¢ wykonywanych prac. Gtéwnymi przyczynami awarii platform
roboczych w trakcie realizacji robdt z uzyciem ciezkiego sprzetu geotechnicznego sa:

o wystepujace lokalnie w obszarze platformy podfoze o zdecydowanie gorszych parametrach;

e pozostawione w gruncie przeszkody stanowigce znaczne lokalne przesztywnienia w obszarze
platformy;

e nieprawidtowo wypetnione i zageszczone pustki, wykopy lub/i otwory po wykonanych
palach/kolumnach, usunietych instalacjach podziemnych lub rozebranych piwnicach, itp.;

e przekroczenie dopuszczalnych nachylen platform roboczych, ramp zjazdowych/najazdowych
lub drég dojazdowych;

e niewtasciwe oznakowanie i dopuszczenie do pracy ciezkiego sprzetu na krawedzi platformy
roboczej;

o zbyt wysoki poziom wadd gruntowych;

e brak odwodnienia platformy (m.in. w celu odprowadzenia wody opadowej lub/i
technologicznej).

e niewtasciwe odseparowanie warstw platformy od podtoza stabonosnego, w tym brak
materiatow geotekstylnych lub materiatu grubookruchowego umozliwiajgcego klinowanie
dolnej warstwy platformy;
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e zastosowanie niewtasciwego materiatu w zakresie budowy platformy;

e nieodpowiednie dogeszczenie materiatu budujgcego platforme roboczg (nie osiggniety
wskaznik zageszczenia lub modut wtérnego odksztatcenia).

Platformy robocze wykonuje sie zgodnie z wymaganiami podanymi w dokumentacji projektowej
technologicznej, jako dostosowane do pracy jednostek sprzetowych przewidywanych do realizacji
robot w ramach inwestycji opisanej w p. 1.1.

Alternatywnym sposobem wykonania platformy roboczej jest wykorzystanie stabilizacji podtoza
cementem, wapnem, popiotami lotnymi lub innymi spoiwami hydraulicznymi. Proces stabilizacji
polega na zmieszaniu rozdrobnionego gruntu z optymalng ilo$cig spoiwa i wody oraz zageszczeniu
takiej mieszanki. Warstwa stabilizacji moze by¢ wykorzystywana jako wstepna warstwa podbudowy
do realizacji warstw drogowych, przy zatozeniu uzyskania minimalnej wytrzymatosci Rm = 0,5MPa

1.4. Roboty te nie s3 objete niniejsza specyfikacjq i nalezy je prowadzic
zgodnie z dokumentacjq projektowa i odpowiednia SST dotyczaca
stabilizacji podloza. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Platforma robocza - w ramach niniejszej SST pojecie “platforma robocza” zostato ograniczone

wytacznie do opartych na podtozu gruntowym konstrukcji tymczasowych wykonanych z materiatow

ziarnistych lub gruntu stabilizowanego i stanowigcych nawierzchnie dla pracy ciezkiego sprzetu
budowlanego w kazdych warunkach pogodowych.

1.4.2. Rampa zjazdowa/najazdowa - czes$¢ platformy roboczej stuzgca do pokonywania rdznicy
poziomdw miedzy poziomem terenu a poziomem platformy roboczej lub pomiedzy platformami
roboczymi zlokalizowanymi na réznych poziomach. Rampy zjazdowe/najazdowe nie stuzg do pracy
ciezkiego sprzetu budowlanego.

1.4.4. Droga dojazdowa - czesc¢ platformy roboczej stuzgca do roztadunku i uzbrojenia ciezkiego
sprzetu budowlanego oraz umozliwiajgca dojazd do witasciwej platformy roboczej lub/i rampy
zjazdowej/najazdowej. Droga dojazdowa nie stuzy do pracy sprzetu budowlanego.

1.4.5. Obszar roboczy platformy — wyraznie oznakowana czes¢ platformy przeznaczona do pracy
ciezkiego sprzetu budowlanego Poza obszarem roboczym znajduja sie krawedzie platformy w postaci
skarp lub fragmentéw wymaganych np. ze wzgledu na kotwienie ewentualnych geosyntetykdéw
wzmachniajacych, na ktérych nie dopuszcza sie pracy ciezkiego sprzetu.

1.4.6. DTR (Dokumentacja Techniczno-Ruchowa) - charakterystyka wykorzystywanego sprzetu
zawierajgca m.in. obcigzenia generowane na podfoze w réznych fazach pracy i przemieszczania
sprzetu, ktére sg wykorzystywane w projektowaniu platform roboczych.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” p. 1.4

1.5. 0Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p. 1.5.




Numer specyfikacji ................ 2014.07.09
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p. 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiaty stosowane do wykonania platform roboczych dla ciezkiego sprzetu budowlanego to:

e materiaty ziarniste:
o0 kruszywa naturalne;
O materiaty uzyskane z recyklingu innych materiatéw, w tym materiatéw budowlanych;
O materiaty stanowigce odpady innych proceséw produkcyjnych i budowlanych;
O materiaty z odzysku (naturalne, z recyklingu lub odpadowe), np. z innych platform
roboczych,grunt rodzimy lub dowieziony stabilizowany spoiwami.
UWAGA: nalezy podkresli¢ ze materiat platformy roboczej w przypadku konstrukcji nasypow
drogowych stanowi cze$¢ konstrukcji nasypéw. Dlatego kazdorazowo stosowany materiat musi
spetnia¢ wymagania odpowiednich przepisdow, norm i specyfikacji technicznych
e geosyntetyki, ktére mogg by¢ uzywane do:
O separacji platformy od podtoza gruntowego lub/i
o wzmocnienia konstrukcji platformy z materiatu ziarnistego.

Dla wykonania elementéw liniowych (np. palisady, obudowy wykopdw itp.) dopuszcza sie stosowanie
nawierzchni platform roboczych w postaci utozonych ptyt zelbetowych lub/i stalowych. Sposdéb i
zakres ich wykorzystania nie jest objety niniejszg specyfikacjg i powinien byé zgodny z dokumentacjg
projektows.

2.3. Wymagania dla materiatow
O ile w dokumentacji projektowej technologicznej nie okreslono inaczej materiaty stosowane na
platformy robocze powinny spetniaé nastepujace wymagania minimalne:

e materialy ziarniste wykorzystywane do wykonania platform roboczych powinny
charakteryzowac sie:

o wysokim katem tarcia wewnetrznego (kat tarcia > 31°);

0  zdolnoscig do zageszczania (wskaznik réznoziarnistosci U>3);

o trwatoscig uzytkowa (materiat powinien zachowywac swoje cechy fizyczne,
mechaniczne i uzytkowe z uwzglednieniem wptywu naturalnych oddziatywan
klimatycznych, takich jak deszcz, $nieg, niskie lub wysokie temperatury);

o0 zdolnoscia do tatwego odprowadzania wod opadowych;

o wielkoscig ziaren zapewniajgcg rownosé platformy wymagang przy zatozonym ruchu
technologicznym (generalnie akceptowane sg ziarna do 150mm, a w przypadku
niektérych rodzajow specjalistycznych robét fundamentowych moze byc
uzasadnione wymaganie ograniczenia maksymalnej wielkosci ziaren do 75mm);
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o zawarto$¢ frakcji pylastej (d<0,075 mm), maksymalnie 5%; brakiem zanieczyszczen

organicznych ( <2%);

o odpornoscig na kruszenie/rozdrabnianie pod przewidywanym ruchem
technologicznym, co jest szczegdlnie istotne w przypadku platform
wykorzystywanych intensywnie, przez dtugi okres i dla ktérych istotne jest
zachowanie nosnosci i wtasciwosci drenarskich;

Wiasciwosci materiatu wykorzystywane na platformy robocze decydujg o jej jakosci i
powinny by¢ okreslone na potrzeby projektowania przed ich wykorzystaniem.

Ponadto nalezy okresli¢ wtasciwosci chemiczne stosowanych materiatéw (szczegdlnie
odpadowych lub pochodzgcych z recyklingi innych materiatow) pod katem ich ewentualnego
oddziatywania na ludzi, materiaty budowlane i wody gruntowe. Wysoka zawartosé
siarczandéw moze wptywacd niekorzystnie na jakosé betonu fundamentow, szczegdlnie gdy
platforma robocza jest trwatym lub traconym elementem robdt. Materiaty z rozbiérek moga
zawierac réznego rodzaju substancje niebezpieczne jak:

® azbest, wptywajacy niekorzystnie na zdrowie ludzi i zanieczyszczajgcy w sposdb
trwaty teren pozbawiony uprzednio tego rodzaju zanieczyszczen,
e prety zbrojeniowe, ktére moga byé niebezpieczne dla ludzi i powodowaé uszkodzenia
opon pojazdéw ogumionych;
e ptyty gipsowo-kartonowe lub odpady gipsu, ktére zawarto$é powoduje
nieprzydatno$é materiatu do wykorzystania w platformach roboczych.
Materiat na platforme nalezy poddawac kontroli w trakcie uktadania i zageszczania dla
zapewnienia spetnienia wymagan dokumentac;ji projektowej. W przypadku materiatu
wczesniej uzywanego nalezy sprawdzi¢ jego dalszg przydatnos$¢ przed wbudowaniem w
platforme.

e geosyntetyki separacyjne, jesli sg przewidziane do wykorzystania, uktadane sg na podtozu z
gruntéw spoistych i powinny zapobiegac mieszaniu sie materiatu podtoza z materiatem
platformy oraz mieé zdolnosci drenujace

e geosyntetyki wzmacniajgce, ktdrych zastosowanie moze by¢ uzasadnione wzgledami
ekonomicznymi (ograniczenie grubosci platformy), ktére sg uktadane najczesciej
bezposrednio na podtozu gruntowym (spetniajg wowczas takze role separacyjng) przed
utozeniem materiatu platformy lub/i na grubosci platformy. Geosyntetyki nalezy uktadac z
zaktadem wynikajgcym z zalecen producenta. Do wzmacniania platform roboczych uzywane
sg z reguty geosiatki jako wzmocnienie powierzchniowe catej platformy, wzmocnienie lokalne
i wzmocnienia utrzymaniowe.

W dokumentacji projektowej nalezy oddzielnie okresla¢ wymagania dla geosyntetykow
wzmacniajgcych i separacyjnych, jesli s wykorzystywane w konstrukcji platformy roboczej.
Trwatos$¢ geosyntetykdw nalezy analizowac wytgcznie wtedy, gdy sg one elementem rozwigzan
trwatych. W projektowaniu platform roboczych tymczasowych nalezy wykorzystywac
krétkoterminowe wytrzymatosci geosyntetykow.
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3.  SPRZET

3.1. 0Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” p. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
O ile w dokumentacji projektowej nie okreslono inaczej Wykonawca przystepujgc do wykonania
platformy roboczej powinien wykazac sie mozliwoscig wykorzystania nastepujgcego sprzetu:

e koparek lub koparko-tadowarek;

e rowniarek, spychaczy lub uktadarek do rozktadania materiatu platformy,

o walcédw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania materiatu
platformy;

e rozscietaczy spoiw i recyklerow/gruntofrezow do wykonania stabilizacji gruntu spoiwem
hydraulicznym, popiotami lub innymi spoiwami.

W miejscach trudno dostepnych nalezy stosowac zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdélne” p. 4.

4.2. Transport materialow

Materiat ziarnisty na platforme mozna przewozi¢ dowolnymi sSrodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych go przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym
wysuszeniem lub/i zawilgoceniem.

Transport geosyntetykdw i innych materiatdw powinien odbywac sie przy uzyciu srodkéw transportu
dostosowanych do gabarytéw przewozonych elementéw i umozliwiajgcych ich zabezpieczenie przed
uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0godlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” p. 5.

5.2. Projekt technologiczny platformy roboczej
Wykonawca opracuje projekt technologiczny platformy roboczej uwzgledniajgcy:

o wyniki badan podfoza zawarte w dokumentacji geotechnicznej oraz
e DTR wykorzystywanych maszyn budowlanych przewidzianych do pracy na projektowane;j
platformie.
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Do opracowania projektu platformy mozna wykorzysta¢ wyniki badan podtoza zawarte w

dokumentacji geotechnicznej wykonanej dla budowanego obiektu lub wykona¢ badania
uzupetniajgce na gtebokos¢ min. 2m. Informacje o podtozu powinny umozliwia¢ ocene rodzaju
gruntéw, parametrow wytrzymatosciowych i odksztatceniowych poszczegdlnych warstw, a takze
mozliwg zmiane tych parametréw pod wptywem naturalnych czynnikéw atmosferycznych (opady,
mroz itp.).

Projekt technologiczny platformy roboczej powinien zawierac:

e 0pis sposobu przygotowania podtoza, ze szczegdlnym zwrdceniem uwagi na koniecznos¢
likwidacji lokalnych soczewek stabego gruntu, przeszkéd stanowigcych znaczne lokalne
przesztywnienia, pustek i wykopdw;

e dopuszczalne nachylenia platform roboczych, ramp zjazdowych/najazdowych lub drég
dojazdowych;

e wymiary platformy i jej obszaru roboczego oraz sposéb oznakowania krawedzi obszaru
roboczego platformy ;

o specyfikacje dotyczgcg wymagan dla materiatdw wykorzystywanych na platforme roboczg
(materiat ziarnisty lub rodzimy/dowieziony stabilizowany spoiwami) i ewentualnie:
geosyntetykdw separacyjnych lub/i wzmacniajacych;

e opis wykonania platformy roboczej z podaniem wymagan;

e opis sposobu zabezpieczenia otworéw po wykonanych palach/kolumnach;

e sposob odprowadzenia wody;

e odpowiednie usytuowanie poziomu platformy roboczej, co najmniej 0,5m ponad poziomem
wody gruntowej;

e sposob postepowania w przypadku wystgpienia gruntu / materiatu zamarznietego;

e opis wymaganych parametréw odbiorowych tzn.: wskaznik zageszczenia lub/i wtérny modut
odksztatcenia;

e wymagane ilosci badan odbiorowych (minimalna liczba badan powinna by¢ wieksza niz jedno
badanie/1000m?)

Zaleca sie wykorzysta¢ w projektowaniu platformy zasady i metody projektowania zawarte w [1].

Projekt technologiczny platformy roboczej podlega zatwierdzeniu przez Inzyniera.

5.3. Przygotowanie podloza
O ile w dokumentacji projektowej nie ustalono inaczej przygotowanie podtoza obejmuje:

® usuniecie soczewek stabego gruntu,

® usuniecie ewentualnych przeszkdd zalegajacych w gruncie (pozostatosci konstrukcji,
uzbrojenia podziemnego terenu itp.) bezposrednio pod platforma lub/i mogacych utrudniac
wykonanie robét prowadzonych z platformy;
zasypanie pustek i wykopdw wraz z zageszczeniem zasypki;

e wyrownanie podfoza;

e zapewnienie odprowadzenia wéd opadowych.
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® w ramach przygotowania platformy roboczej nalezy wykonaé rozpoznanie i oczyszczenie

podtoza z przedmiotéw wybuchowych i niewypatéw pochodzenia wojskowego - prace te
nalezy zlecaé wyspecjalizowanym podmiotom posiadajgcym odpowiednie uprawnienia w tej
dziedzinie;

® po zakonczeniu oczyszczania, protokot z badan nalezy przekazaé wykonawcy robot
geotechnicznych.

e w przypadku robét prowadzonych na stabonosnym podtozu (torfowiskach) zaleca sie
pozostawienie wierzchniej warstwy kozucha roslinnego celem dodatkowe;j stabilizacji
podtoza gruntowego - kazdorazowo takie rozwigzanie musi by¢ przedmiotem akceptacji
projektanta konstrukcji ziemnej.

5.4. Ukladanie geosyntetykow separacyjnych

O ile w dokumentacji projektowej nie ustalono inaczej:

e pod warstwg materiatu platformy uktadanego na podtozu z gruntéw spoistych nalezy utozy¢
geowtdknine separacyjng;
e geowldknine nalez uktadac zgodnie z zaleceniami producenta.

5.5. Ukladanie materiatu platformy

O ile w dokumentacji projektowej nie ustalono inaczej materiat nalezy uktadaé i zageszczac
warstwami o grubosci dostosowanej do rodzaju materiatu i mozliwosci wykorzystywanego sprzetu
wykorzystywanego sprzetu. Grubosci uktadanych i zageszczanych kolejno warstw materiatu
platformy nie powinna przekracza¢ 0.3-0.5m.

5.6. Ukladanie geosyntetykOw wzmacniajacych
O ile w dokumentacji projektowej nie przewidziano inaczej geosyntetyki wzmacniajgce nalezy:

e wbudowywac pod lub w warstwy materiatu platformy zgodnie z projektem i zaleceniami
producenta;

® szczegdlng uwage zwrdcié na wiasciwe przygotowanie podfoza pod geosyntetyki
wzmacniajace pod wzgledem réwnosci i braku ostrych elementéw mogacych powodowac
uszkodzenie napietego geosyntetyku,

e zapewni¢ wymagane zaktady oraz naddatki geosyntetykdw na krawedziach w strefie
kotwienia poza obszarem roboczym platformy;

e materiat geotekstylny nalezy kazdorazowo zabudowac w taki sposdb, aby uzyskac wstepny
jego wstepne napiecie i wyeliminowac wszystkie luzy montazowe.

5.7. Odcinek prébny

W uzasadnionych przypadkach zaleca sie wykonanie odcinka prébnego platformy na ktérym nalezy
zweryfikowac rozwigzanie projektowe platformy badaniami przewidzianymi w dokumentacji
projektowej lub zalecanymi w p.6.3 niniejszej Specyfikacji.

5.8. Utrzymanie platformy roboczej w trakcie prowadzonych prac
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Wykonawca zobowigzany jest do utrzymania platform roboczych w trakcie prowadzonych robét.

Wystepujace w trakcie robdt uszkodzenia zagrazajgce bezpiecznemu uzytkowaniu platformy roboczej
zgodnie z jej przeznaczeniem nalezy na biezgco naprawia¢ metodami stosowanymi przy wykonaniu
platformy.

5.9. Utrzymanie platformy roboczej po wykonaniu robot

W zaleznosci od zastosowanej technologii wykonania robdt geotechnicznych platforma robocza moze
ulec uszkodzeniu/wypietrzeniu w trakcie ich realizacji (np. w przypadku gestej siatki kolumn/pali
przemieszczeniowych). W przypadku, gdy platforma robocza stanowi element trwaty wzmocnienia
gruntu, nalezy po zakorczeniu robét geotechnicznych przywrécic jg do stanu zgodnego z
wymaganiami projektu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdélne” p. 6.

6.2. Badaniai pomiary przed przystapieniem do robét

O ile w dokumentacji projektowej nie przewidziano inaczej przygotowanie podtoza pod platforme
roboczg podlega kontroli wizualnej. Szczegdlng uwage nalezy zwréci¢ na usuniecie soczewek stabego
podtoza, elementdéw/pozostatosci konstrukcji stanowigcych lokalne przesztywnienia, wypetnienie i
zageszczenie wykopdw oraz wyrédwnanie podtoza pod platforme.

W celu oszacowania niezbednego zakresu prac nalezy wykonaé¢ sondowania lub przekopy kontrolne
warstw wierzchnich dla sprawdzenia migzszosci zalegania gruntéw stabonos$nych.

6.3. Badaniai pomiary w czasie wykonywania platformy roboczej
O ile w dokumentacji projektowej nie przewidziano inaczej w trakcie robdt zwigzanych z wykonaniem
platformy nalezy kontrolowac:

e spetnienie warunkow/instrukcji producenta w trakcie uktadania geowtdkniny separacyjnej;

e materiat platformy roboczej;

e grubosc i zageszczenie uktadanych warstw materiatu platformy;

e spetnienie warunkéw/instrukcji producenta w trakcie uktadania gosyntetykdéw
wzmacniajgcych;

e podstawowe wymiary platformy roboczej w planie (dtugosc i szerokos$¢) wg wymagan
dokumentacji projektowej;

o szerokos¢ platformy nie powinna by¢ mniejsza od okreslonej w projekcie szerokosci
roboczej powiekszonej o wymagane szerokosci skarp lub dtugosci zakotwienia
geosyntetykdow wzmacniajgcych.

o nieréwnosci podtuzne i poprzeczne platformy nie powinny powodowac
przekroczenia maksymalnych dopuszczalnych nachylen dla sprzetu pracujacego na
platformie w trybie roboczym.
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e nachylenia platformy, ramp zjazdowych/najazdowych i drég dojazdowych nie wieksze niz
wymagane w dokumentacji projektowej i DTR sprzetu budowlanego przewidzianego do
wykorzystania na platformie roboczej;

e catkowitg grubosc¢ platformy z doktadnoscig do 10% wymiaru projektowanego;

e nos$nosc platformy wg wymagan dokumentac;ji projektowej;

e wymagane parametry odksztatcenia i zageszczenia materiatu platformy roboczej;
e jakos¢ wykonania robét zwigzanych z odprowadzeniem wody opadowej;

e poziom wdd gruntowych;

O ile w dokumentacji projektowej nie okreslono inaczej badanie nosnosci platformy zaleca sie
przeprowadzi¢ w z wykorzystaniem ptyty VSS do okreslenia parametréw nosnosci platformy, a ptyty
dynamicznej do okreslenia jednorodnosci tych parametréw na obszarze roboczym platformy oraz
wskaznika zageszczenia. Badania nosnosci i zageszczenia nalezy wykonac w ilosci nie mniejszej niz
1/1000m2. Badanie grubosci platformy roboczej zaleca sie przeprowadzié¢ poprzez wykonanie
przekopu kontrolnego (po jego zasypaniu miejsce przekopu nalezy ponownie zagescic). Kontrole
wymiarow platformy i jej nachylen zaleca sie przeprowadzi¢ w oparciu o inwentaryzacje geodezyjng
wykonanych prac.

Platforma robocza podlega obiorowi przed rozpoczeciem prac przez Nadzér i Wykonawce robot
geotechnicznych.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi fragmentami

platformy
Wszystkie powierzchnie platformy, ktére wykazujg odchylenia od wymagan okreslonych w
dokumentacji projektowej z uwzglednieniem tolerancji nalezy naprawic.

6.4.1. Niewlasciwa szerokos¢/dlugosc platformy
Jezeli szerokosé/dtugosé platformy jest mniejsza od szerokosci/dtugosci projektowanej o warto$é
wiekszg od tolerancji i jednoczesnie nie zapewnia mozliwosci bezpiecznej realizacji robét,
Wykonawca powinien na wtasny koszt poszerzy¢/wydtuzyé platforme przez:

e uzupetnienie platformy materiatem ziarnistym uktadanym na podfozu gruntowym lub na
geosyntetyku separacyjnym zgodnie z projektem;

o w przypadku wykorzystania geosyntetykdow do wzmacniania platformy, przez czesciowa
rozbidrke wykonanej platformy na szerokos$¢ réwng minimalnej wymaganej szerokosci
zaktadu geosyntetykdw wzmacniajgcych i uzupetnienie brakujacej szerokosci/dtugosci
platformy zgodnie z dokumentacjg projektows.

Roboty te Wykonawca wykona na witasny koszt.

6.4.2. Niewlasciwa grubos¢ platformy
Na wszystkich powierzchniach platformy, ktdre nie spetniajg wymagan dokumentacji projektowej w
zakresie minimalnej grubosci platformy po uwzglednieniu tolerancji wykonawczych, Wykonawca
wykonana naprawy polegajgce na utozeniu, zageszczeniu i wyréwnaniu kolejnej warstwy materiatu
ziarnistego.
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Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt.

6.4.3. Niewlasciwa nosnos¢ platformy
Jezeli w wyniku préby lub badan przeprowadzonych zgodnie z wymaganiami dokumentacji
projektowej stwierdzono, ze

e nosnosc platformy jest mniejsza od wymaganej lub/i

e wymagane parametry zageszczenia i odksztatcenia sg mniejsze od wymaganych

e osiadania platformy sg wieksze od zaktadanych,

e poziom wdd gruntowych znajduje sie na rzednych wyzszych niz przyjete w projekcie i
zagrazajgcych bezpieczenstwu robot,

to Wykonawca tych prac wykona wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci
lub/i ograniczenia osiadan wraz z odprowadzeniem wéd gruntowych, doprowadzajac platforme
roboczg do zgodnosci z wymaganiami dokumentacji projektowej. W zakres tych robét wchodza:
weryfikacja dokumentacji projektowe] i wzmocnienie platformy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0golne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” p. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) platformy roboczej wykonanej zgodnie z projektem
i niniejszg ST.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” p.8.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. 0goblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” p.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa 1 m?® platformy roboczej dla ciezkiego sprzetu budowlanego obejmuje:

e opracowanie projektu technologicznego platformy roboczej na podstawie dokumentacji
geotechnicznej, danych nt. materiatu przeznaczonego na wykonanie platformy i DTR
wykorzystywanych maszyn budowalnych;

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, oznakowanie terenu robét,
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koszt zapewnienia niezbednych czynnikdéw produkcji,

zakup, dostarczenie i sktadowanie niezbednych materiatéw,

przeprowadzenie wymaganych badan, w tym badan chemicznych materiatu na platforme o
ile tak przewidziano w dokumentacji projektowej;

sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

rozpoznanie terenu pod wzgledem niewybuchdéw i niewypatéw (ewentualne rozminowanie),
wykonanie profilowania podfoza w sposéb umozliwiajgcy odprowadzenie wody opadowej i
technologicznej;

przygotowanie materiatu ziarnistego na platforme;

zakup lub/i dostarczenie i utozenie geowtdkniny separacyjno-filtracyjnej (w przypadku
koniecznosci wykonania warstwy separacyjnej)

dostarczenie materiatu ziarnistego na miejsce wbudowania, roztozenie, zageszczenie i
wyréwnanie;

zakup lub/i dostarczenie i utozenie geosyntetykdw wzmacniajgcych o ile ich uzycie
przewidziano w dokumentacji projektowej;

przeprowadzenie pomiaréw i badan okreslonych w dokumentacji projektowej,
oznakowanie obszaru roboczego platformy;

utrzymanie platformy w czasie robdt,

koszt utrzymania czystosci na przylegtych drogach

wszystkie inne koszty niezbedne do realizacji robdt objetych Dokumentacjg Projektows,
Specyfikacjg i wiedzg techniczna.
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